
无损检测员初赛理论样题

注 意 事 项

1、考试时间：90 分钟。

2、请首先按要求在试卷的标封处填写您的姓名、身份证号。

3、请仔细阅读各种题目的回答要求，在规定的位置填写您的答案。

4、不要在试卷上乱写乱画，不要在标封区填写无关的内容。

一 二 三 总 分

得 分

得 分

评分人

一、判断题（每题 1分，共 25 分）

（ ）1.用游标卡尺测量精度要求较高的工件时，必须把游标卡尺的误差考虑进去。

（ ）2.带深度尺的游标卡尺当其测深部分磨损或测量杆弯曲时不会造成测量误差。

（ ）3.高度游标卡尺可专门用来测量高度和划线。

（ ）4.齿厚游标卡尺，除用来测量齿轮和蜗杆的弦齿厚外，还能测量弦齿的间隙。

（ ）5.0～25mm 外径千分尺放置时两测量面之间须保持一定间隙。

（ ）6.千分尺活动套管转一周，测微螺杆就移动 1mm。

（ ）7.内测千分尺的测量方向及读数方向与外径千分尺相同。

（ ）8.扭簧测微仪结构脆弱，测量范围极小，测头与被测工件之间距离应仔细调整。

（ ）9.由于合像水平仪的结构可使水准器玻璃管的曲率半径减小，所以测量时气泡达

到稳定的时间短。

（ ）10. 双管显微镜可以测出 Rz0.8～63μm 的微观不平度，用光切法也可测量 Ra、

Rz 值。

（ ）11.在选择相机，尤其是用视觉进行测量时，为了提高系统的稳定性，通常需要视
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觉系统的理论精度大于要求的实际精度 。

（ ）12.镜头的工作距离为从镜头前部到被摄物体清晰成像表面的距离。

（ ）13.CCD、镜头和光源安装时尽量垂直。

（ ）14.当相机视野不够时可以选择更换相机镜头的放大倍率来解决此问题。

（ ）15.使用的镜头景深较小，调整时应对准抓取特征点进行聚焦。

（ ）16.当 CCD 出现噪点多，不清晰，可以尝试调节增益参数来进行优化。

（ ）17.用直径为3mm的球测针测量一个直径为5mm的圆孔，可将接近距离设置为5mm，

回退距离设置为 2mm。

（ ）18.Rational DMIS 软件的路径仿真、碰撞检测功能，只能在仿真版软件中实现。

（ ）19.3-2-1 生成坐标系，平面不仅可确定 Z+方向，也可设定为其它任意轴的方向。

（ ）20.Rational DMIS 中，当关闭探头补偿时测量一个外孔，则该孔直径会变大。

（ ）21.杠杆式卡规是利用杠杆齿轮传动放大原理制成的量具，它的分度值常见的有

0.002mm 和 0.005mm 两种。

（ ）22.气动量仪是根据空气气流相对流动的原理进行测量的量仪，所以它能直接读出

工件的尺寸精度。

（ ）23.产品质量检验的依据是技术标准、产品图样、工艺规程及其有关技术文件。

（ ）24.倾斜度公差的基准要素可以是平面也可以是直线。

（ ）25.测量结果与实际值之间的差异叫误差，它可以避免。

二、单选题（每题 2分，共 60 分）

1.用塞规止端测量工件内孔时，判定工件合格的条件是（ ）。

A. 止端下 1mm以内

B. 止端下 2mm以内
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C. 止端不下

2.分度值为 0.02/1000mm的水平仪，当气泡移动一格时，500mm长度内高度差为（ ）

mm。

A. 0.01

B. 0.15

C. 0.020

D. 0.025

3.光学分度头读数显微镜的放大倍数为物镜放大倍数（ ）目镜放大倍数。

A. 乘以

B. 减去

C. 加上

D. 除以

4.光滑极限量规的通规是用来控制被检验零件的（ ）。

A. 极限尺寸

B. 局部实际尺寸

C. 体内作用尺寸

D. 体外作用尺寸

5.测端面圆跳动误差时，百分表测头应（ ）。

A. 垂直于轴线

B. 平行于轴线

C. 倾斜于轴线

D. 与轴线重合
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6.用螺纹千分尺可测量外螺纹的（ ）。

A. 大径

B. 小径

C. 中径

D. 螺距

7.梯形螺纹的综合测量应使用（ ）。

A. 螺纹千分尺

B. 齿厚卡尺

C. 螺纹量规

D. 游标卡尺

8.分析趋势的首选图形是：（ ）。

A．直方图

B．单值进程图

C.亲和图

D.箱线图

9.高精度的螺纹要用（ ）测量它的螺距。

A. 游标卡尺

B. 钢直尺

C. 螺距规

D. 螺纹千分尺

10.测量蜗杆分度圆直径比较精确的方法是（ ）蜗杆。
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A. 单针测量法

B. 齿厚双针测量法

C. 三针测量法

D. 通用量具

11.Rational DMIS中，当构件的测头文件校验合格时，双数据窗口的测头文件显示颜色为：

（ ）。

A.蓝色

B.黑色

C.红色

D.绿色

12.在 Rational DMIS的坐标系中，下列选项不属于建立坐标系功能的是：（ ）。

A.三点偏移坐标系

B.3-2-1创建坐标系

C.合并坐标系

D.坐标系映射

13.Rational DMIS提供可测量的所有元素里，在测量时需要创建向量平面的是：（ ）。

A.曲面

B.椭圆

C.球

D.圆环

14.Rational DMIS测量软件中，测量圆元素需要最少的拟合点数是（ ）个点。

A.6
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B.3

C.7

D.5

15.运用 Rational DMIS测量软件构造相交元素，不可能产生的结果元素是：（ ）。

A.面元素

B.点元素

C.直线元素

D.圆元素

16.评价该尺寸，如果是圆的测量，则不论工件如何摆放，最合理的工作面应该位于或平行

于（）。

A.XY面

B.YZ面

C.XZ面

D.圆所在平面

17.如图所示，通过球的测量评价 SR6mm尺寸的特征时，为满足球的位置、直径和球度计

算需要，应该至少测量（ ）个点。

A.2

B.3

C.5

D.4
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18.三坐标测量机运动导轨的日常清洁可采用 120#航空汽油或者（ ）擦拭。

A.水

B.清洁剂

C.无水乙醇

D.超纯水

19.三坐标测量机的测量基于三维空间原理，通常使用（ ）来代表空间三个坐标轴。

A.XYZ

B.OPQ

C.IJK

D.ABC

20.下图中标注的尺寸φ26和 8×45°属于（ ）尺寸。

A.公称尺寸

B.参考尺寸

C.标准尺寸

D.理论正确尺寸

21.拍摄（显示）的图像太暗，需要调节以下哪一项参数（ ）

A. 调节曝光时间

B. 调节焦距
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C. 调节白平衡

D. 调节增益

22.不属于常规影像测量仪所提供照明光源的是（ ）

A.表面光

B.轮廓光

C.同轴光

D.点光

23.拍摄（显示）的图像对比度较低，需要调节以下哪一项参数（ ）

A. 曝光时间

B. 焦距

C. 白平衡

D. 灰度值

24.拍摄显示的图像亮度太暗，说法错误的是（ ）

A. 曝光时间过短

B. 光源亮度过低

C. 光源远离拍摄物

D. 焦距错误

25.当 CCD图像边界黑白区分不明显时，我们需要调节的参数是（ ）

Gain(增益)

B. Blacklevel(黑白平衡)

C. Shutter(曝光)

D. Gamma(灰度处理)
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26.镜头选型要点不包括（ ）

A. 镜头焦距

B. 镜头分辨率

C. 镜头景深

D. 镜头大小

27.影像测头获得黑白分明、对比度高、边界清晰的工件图像常使用（ ）

A.表面光

B.轮廓光

C.同轴光

D.点光

28.机器视觉系统的典型结构包括（ ）

A.光源、镜头、相机、

B.光源、镜头、相机、图像采集卡

C.光源、镜头、相机、图像采集卡、视觉处理器

D. 镜头、相机、图像采集卡、视觉处理器

29.SCISmart中使用点到线的工具时，第一个点是（ ）

A.直线外的点

B.直线的起点

C.直线中点

D.直线终点

30.SCISmart中执行Math.abs（-2.456）后输出结果为（ ）
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A. -2.5

B. -2.45

C. 2.456

D. 2.5

三、多选题（每题 3 分，共 15 分）

1.对表达式 Var.点变量.X=(1.2,2.3)中存在的错误，有以下哪几条（ ）。

A. Var应修改为 Vars

B. X应小写

C. （1.2,2.3）与前面的 X不对应

D. （1.2,2.3）不应带有小数

2.SCISmart中进行找线时，产品位置发生变化时无法正常找线，可能的原因有（ ）。

A. 产品超出视野范围

B. 设置的产品检测角度范围过小

C. 通讯异常

D. 未 ROI基准校正

3.根据不同工件的测量需求，需要选择不同类型的测针，根据测针的测杆材料，一般可分

为（ ）。

A.不锈钢测针

B.碳化钨测针

C.碳纤维测针

D.陶瓷测针

4.以下哪种情况下，测头必须重新标定（ ）。
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A.测座或测针有过拆卸情况

B.刚检验完并且合格的测针，用于其他产品的测量

C.标定结果超差时

D.测针有过较严重的碰撞

5.以下关于测头校正的目的，描述正确的是（ ）。

A.准确得到测针的红宝石球的有效直径以便测量软件进行测头半径的补偿

B.准确得到不同测头角度和默认第一个测头角度之间的位置关系

C.准确得到标准球的有效直径以便测量软件进行补偿

D.准确得到不同测头角度下红宝石球直径，便于零件的精确测量


